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PODROCJA

Robotika
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Industrijska avtomatizacija
Sistemi robot-kamera
ZNANJA

Programiranje
e Python

o C++
o Git
o NumPy

Robotika
e ROS /ROS2

e Roboti ABB in Yaskawa
e RobotStudio

e Robotske celice
Racunalniski vid

e OpenCV

e Open3D

e Sistemi robot-kamera

e Avtomatizacija z
racunalniskim vidom

Industrijska avtomatizacija
e Siemensovi PLC-krmilniki

e TIA Portal
e Testiranje strojev

e Podpora pri zagonu sistemov
Jeziki
e Slovenscina

e Anglescina

e Nizozemscina

Srbohrvascina

e Nemscina

Lenart Lavrih

InZenir robotike

Robotika - Racunalniski vid - Industrijska avtomatizacija

PROFIL

InZenir robotike s prakti¢nimi izkusnjami na podrocju industrijskih robot-
skih celic, racunalniskega vida, ROS/R0S2, Siemensovih PLC-krmilnikov,

industrijskih robotov in sistemov robot-kamera. Imam izkusnje s pripravo

programske opreme za PLC-krmilnike in robote za stroje, ki so del
proizvodnih linij. Moje delo vklju€uje razvoj programske opreme, to-
varnisko testiranje, podporo pri zagonu sistemov in odpravljanje na-
pak na lokaciji. Navajen sem tesnega sodelovanja z elektroinzeniriji,
strojnimi inZenirji in konstrukterji pri izboljSevanju delovanja strojev,
EPLAN-dokumentacije, robotskih orodij in celotne ucinkovitosti sis-
tema.

DELOVNE IZKUSNJE

Specialist za robotiko apr. 2024 - danes
Royal Kaak, Nizozemska

e Priprava, testiranje in odpravljanje napak v programski opremi za
PLC-krmilnike in robote za stroje v Zivilski industriji, ki so vkljuceni
v avtomatizirane proizvodne linije.

e Delo s Siemensovimi PLC-krmilniki, roboti ABB in Yaskawa, robot-
skimi celicami ter sistemi robot-kamera.

e Podpora pri tovarniskem testiranju, diagnostiki strojev, zagonu sis-
temov in odpravljanju napak na lokaciji.

e Sodelovanje z elektroinZenirji, strojnimi inZenirji in konstrukterji
pri izboljSevanju EPLAN-dokumentacije, robotskih orodij in delo-
vanja strojev.

e Povezovanje programske opreme, sistemov racunalniskega vida,
PLC-logike in robotskega gibanja v zanesljive industrijske avtoma-
tizacijske resitve.

Razvijalec za ROS okt. 2023 - dec. 2023
IHS Systems, Slovenija

e Delo na podrocju robotske percepcije, sistemske integracije in te-
stiranja obnasanja avtonomnega robota.

e Povezovanje programskih modulov v funkcionalen robotski sistem
za avtonomno delovanje.

Pripravnik za razvoj v ROS okt. 2022 - sep. 2023
IHS Systems, Slovenija

e Razvoj in testiranje komponent ra¢unalniskega vida za avtonom-
nega robota.

e Delo na podrocju robotske percepcije, obdelave slik in interakcije
robota z okoljem.

e Podpora pri testiranju in validaciji funkcionalnosti racunalniskega
vida v prakti¢nih robotskih scenarijih.

Pripravnik za razvoj robotske programske opreme  jun. 2021 - okt.
2022
RLS Merilna tehnika d. o. o., Slovenija

e Razvoj ogrodja ROS2 za namensko robotsko platformo.
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e Delo na programski strukturi, robotski komunikaciji in integraciji
sistemskih komponent.

e Pridobivanje prakti¢nih izkusenj z razvojem robotske programske
opreme na osnovi ROS2.

IZOBRAZBA

Magisterij iz robotike 2021 - 2023
Univerza v Ljubljani, Fakulteta za elektrotehniko

Diploma iz avtomatike 2018 - 2021
Univerza v Ljubljani, Fakulteta za elektrotehniko

PREDNOSTI

e Prakti¢en pristop k diagnostiki in odpravljanju napak v komplek-
snih robotskih, PLC in vidno vodenih avtomatizacijskih sistemih.

e |zkusnje s povezovanjem programske opreme, sistemov racunal-
niskega vida, PLC-logike in robotskega gibanja.

e Ucinkovito sodelovanje s programerskimi, elektro, strojnimiin proizvod-

nimi ekipami.
e Prakti¢en pristop k testiranju, zagonu sistemov, odpravljanju na-
pak in stalnemu izboljSevanju sistemov.

HOBLJI

o VzdrZljivostni Sporti, predvsem tek in triatlon.

o Leta 2024 sem pretekel svoj prvi maraton, leta 2025 pa zakljucil
celotni Ironman.

e Obcasno igram kitaro v glasbeni skupini.
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ZNANJA

Programiranje
e Python

o C++
o Git
o NumPy

Robotika
e ROS /ROS2

e Roboti ABB in Yaskawa
e RobotStudio

e Robotske celice
Racunalniski vid

e OpenCV

e Open3D

e Robotsko-kamerni sistemi

e Avtomatizacija na osnovi vida
Industrijska avtomatizacija
e Siemens PLC

o TIA Portal
o Testiranje strojev

e Podpora pri zagonu
Jeziki
e Slovenscina

e Anglescina
o Nizozemscina
e Srbohrvascina

¢ Nemscina

Lenart Lavrih

InZenir za robotsko programsko opremo in avtomatizacijo

Robotika - Racunalniski vid - Industrijska avtomatizacija

PROFIL

InZenir robotike in avtomatizacije s prakti¢nimi izkusnjami na podrocju
industrijskih robotskih celic, racunalniskega vida, ROS/ROS2, Siemens
PLC-jev, industrijskih robotov in robotsko-kamernih sistemov. Izkusen
pri pripravi PLC in robotske programske opreme za stroje, vklju¢ene v
proizvodne linije, vklju¢no z razvojem programske opreme, tovarniskim
testiranjem, podporo pri zagonu in odpravljanjem napak na lokaciji.

Navajen tesnega sodelovanja s strojnimi, elektro in strojno-konstrukcijskimi

inZenirji pri izboljSevanju delovanja strojev, dokumentacije v EPLAN-
u, robotskih orodij in celotne zmogljivosti sistema.

DELOVNE IZKUSNJE

Specialist za robotiko apr. 2024 - danes
Royal Kaak, Nizozemska

e Priprava, testiranje in odpravljanje napak v PLC in robotski pro-
gramski opremi za stroje v Zivilski industriji, vklju¢ene v avtoma-
tizirane proizvodne linije.

e Delo s Siemens PLC-ji, roboti ABB in Yaskawa, robotskimi celicami
ter robotsko-kamernimi sistemi.

e Podpora pri tovarniskem testiranju, diagnostiki strojev, zagonu sis-
temov in odpravljanju napak na lokaciji.

e Sodelovanje s strojnimi, elektro in strojno-konstrukcijskimi inZenirji
pri izboljsevanju EPLAN dokumentacije, robotskih orodij in delo-
vanja strojev.

e Povezovanje programske opreme, sistemov racunalniskega vida,
PLC logike in robotskega gibanja v zanesljive industrijske avtoma-
tizacijske resitve.

ROS razvijalec okt. 2023 - dec. 2023
IHS Systems, Slovenija

e Delo na podrocju robotske percepcije, sistemske integracije in te-
stiranja obnasanja avtonomnega robota.

e Povezovanje programskih modulov v funkcionalen robotski sistem
za avtonomno delovanje.

Pripravnik ROS razvijalec okt. 2022 - sep. 2023
IHS Systems, Slovenija

e Razvoj in testiranje komponent ra¢unalniskega vida za avtonom-
nega robota.

e Delo na podrocju robotske percepcije, obdelave slik in interakcije
robota z okoljem.

e Podpora pri testiranju in validaciji funkcionalnosti racunalniskega
vida v prakticnih robotskih scenarijih.

Pripravnik za robotsko programsko opremo jun. 2021 - okt. 2022
RLS Merilna tehnika d. o. o., Slovenija
e Razvoj ROS2 ogrodja za namensko robotsko platformo.

e Delo na programski strukturi, robotski komunikaciji in integraciji
sistemskih komponent.
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e Pridobivanje praktic¢nih izkusenj z razvojem robotske programske
opreme na osnovi ROS2.

1IZOBRAZBA

Magisterij iz robotike 2021 - 2023
Univerza v Ljubljani, Fakulteta za elektrotehniko

Diploma iz avtomatike 2018 - 2021
Univerza v Ljubljani, Fakulteta za elektrotehniko

PREDNOSTI

e Prakticen pristop k diagnostiki in odpravljanju napak v komplek-
snih robotskih, PLC in vidno vodenih avtomatizacijskih sistemih.

e |zkusnje s povezovanjem programske opreme, sistemov racunal-
niskega vida, PLC logike in robotskega gibanja.

e Ucinkovito delo v povezavi s programerskimi, elektro, strojnimi in
proizvodnimi ekipami.

e Prakti¢en pristop k testiranju, zagonu, odpravljanju napak in stal-
nemu izboljSevanju sistemov.

HOBLJI

e VzdrZljivostni Sporti, predvsem tek in triatlon.

e Leta 2024 sem pretekel svoj prvi maraton, leta 2025 pa opravil
celoten Ironman.

e Obcasno igram kitaro v glasbeni skupini.



